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Bezpieczenstwo uzycia/ Wsparcie techniczne

Uwagi

. Instalacja i obstuga mogg by¢ dokonywane jedynie przez wykwalifikowany personel techniczny.
. Urzgdzenie moze by¢ uzywane tylko w sposéb przedstawiony w ponizszej instrukcji.

Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na ponizsze ostrzezenia:

OSTRZEZENIE

Dotyczy symbolu umieszczonego na urzadzeniu. Nie zastosowanie sie do zalecanych srodkdw
ostroznosci moze skutkowa¢ $miercig, powaznym zranieniem i/lub uszkodzeniem urzadzenia.

OSTRZEZENIE
A Dotyczy symbolu umieszczonego na urzadzeniu. Ryzyko porazenia prgdem.

OSTRZEZENIE

Nie zastosowanie sie do zalecanych $rodkéw ostroznosci moze skutkowaé $miercig, powaznym
zranieniem i/lub uszkodzeniem urzadzenia.

Ten symbol jest zastosowany, kiedy nie ma innego dla danego urzadzenia.

Symbole bezpieczenstwa

W dokumentacji  Opis

i na urzadzeniu

A UWAGA: szczegdty w instrukcji obstugi

] Uziemienie

@ Zacisk podtaczenia uziemienia

Wsparcie techniczne:

REKORD S.A.

ul. Sprawiedliwosci 6

05-800 Pruszkow office@rekordsa.pl
tel. 22/ 759 85 88, 98 www.rekordsa.pl
fax. 22/ 759 62 mierzymysypkie.pl
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Wprowadzenie

Nivobob NB 4000 jest elektromechanicznym
urzgdzeniem do ciggtego pomiaru poziomu i objetosci
w silosach, bunkrach i zbiornikach.

Zastosowania

e Proszek, granulat, drobne lub grube materiaty
sypkie

Do zastosowan w przemystach:
e Spozywczym
e Zbozowym
e Cementowym
e  Tworzyw sztucznych
e Innych

Whtasciwosci

Proces
e Do wiekszosci materiatéw sypkich
e Niewrazliwy na wiasciwosci medium, jak:
—  Przewodnos$¢
—  Obecnos¢ kurzu
— Zmienna wilgotnos$¢ produktu
—  Oklejanie
e Brak mechanicznego obcigzenia dachu silosu,
czujnik tylko dotyka powierzchni materiatu
e Wysoka doktadnos¢ pomiaru

Obstuga

e Prostainstalacja i obstuga

e ‘tatwa do zrozumienia zasada pomiaru
e Lina/ tasma o przedtuzonej zywotnosci
e Wymaga jedynie niewielkiej obstugi

Zatwierdzenia

e Zatwierdzenie do uzytku w strefie zagrozone;j
wybuchem

Wiasciwosci mechaniczne

e Zakres pomiarowy do 30 m

e Mozliwe przytacze procesowe 1 1/2”

e Montaz bezposrednio na dachu silosu z nastawng
przylga

e Wewnetrzne czyszczenie tasmy

e \Wzmochiona obudowa, szczelnos¢ IP66

Wiasciwosci elektryczne
Pomiar sterowany mikroprocesorem
Mozliwosé diagnostyki

e Wyjscie 4-20 mA

e Dwa programowalne zestyki (moga by¢ uzyte jako
sygnalizator sumatora, uszkodzenia, osiggniecia
maksymalnego poziomu)

e Start pomiaru poprzez zewnetrzny przycisk lub
wbudowany timer

Funkcje

Nivobob NB 4000 jest montowany na szczycie silosa.
Obciaznik/ czujnik, zamontowany na koncu tasmy/ liny,
jest spuszczany na dot silosa. Lina/ tasma jest nawinieta
na rolke napedzang silnikiem. Silnik zmienia kierunek
po kontakcie czujnika z materiatem mierzonym i czujnik
powraca do gornej pozycji.

Podczas ruchu czujnika w dét, odlegtos¢ jest mierzona
iloscig obrotéw rolki. Mikroprocesor przetwarza
odlegtos¢ na sygnat wyjsciowy, ktdry jest objetosciag
uwzgledniajgcg geometrie zbiornika. Sygnat wyjsciowy
jest uaktualniany, kiedy czujnik dotyka powtérnie
powierzchni materiatu.

Diagnostyka

Mozliwosci diagnostyczne:

e Kontrola pomiaru odbywa sie poprzez poréwnanie
odlegtosci pokonywanej przez czujnik przy ruchu w
dot i w gdre. W przypadku rozbieznosci, czujnik jest
wciggany az do osiggniecia gérnej pozycji w celu
stwierdzenia, ze nie zostat w silosie.

e Obstuga serwisowa po okreslonej ilo$ci pomiaréw i
przebiegu.

e Wewnetrzna kontrola silnika i elektroniki.

Diagnostyka odpowiada zaleceniom NAMUR NE 107.
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Wymiary i materiaty

Przytacze procesowe:
kolnierz
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E Przytacze procesowe: przylga ruchoma
=
E VW celu dopasowania do dachu silosu,
moZliwe nachylenie w zakresie 0 - 50 st.
Zawiera sruby, nakretki i uszczelki.
E_:"-
5
! procesowe;
gwint
<
Lina/tasma
= Dach silosu
Zewnetrzne wymiary:
szer. xwys.. 120 mmx 180 mm
Wymiary Materiaty
X = dtugos¢ do spodu czujnika Obudowa zewn. Aluminium, pokryta proszkowo
(w gérnej pozycji, patrz nastepna strona) Gwint/ Kotnierz Aluminium
A = dtugos¢ rury 100 mm Przylga ruchoma | Aluminium /1.4301 (304)
Opcjonalnie 200 mm/ 500 mm/ 1.000 mm Lina 1.4301 (304)
Kotnierze Tasma 1.4310 (301)
pasujacy do: Lk = 3180 — 190.5 mm wlot
DN100 PN16/4” 150 lbs | d2 = @19 mm
pasujagcy do: Lk = 3#120.7 — 152.4 mm wlot
2” /3”150 Ibs d2=0@19 mm
Lina @1.0 mm
Tasma 12x0.2 mm
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Wymiary i materiaty

Obciazniki

Wersja z linka
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Elementy taczace tasme i obcigznik:
aluminium/ 1.4305 (304)

Masa wszystkich obcigznikow: 1.6 kg

- Aluminium

T 1.4305 (303)

Parasol

1.4305 (303)

265mm (10.4")

X

380 380 mm

Materiat: 1.4310 (301 tworzywo sztuczne
Dla materiatdw o gestosci = 20ail
Pasuje do otwordw montazowych 13"

Parasol

e Aluminium
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=4
380 x 380 mm
Materiat: 1.4310 (301)/ 1.4305 (303)/ tworzywo
sztuczne

Dla materiatéw o gestosci > 20g/I
Pasuje do otworéw montazowych 1%%”
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Opcje i akcesoria

Opcje
Bolec na koricu Zalecany do materiatéw sypkich, jak proszek.
obciaznika Bolec wchodzi w materiat i zapobiega

$lizganiu czy odchyleniom czujnika/
obcigznika na stromej powierzchni
materiatu.

130mm (5.1")

Obudowa ochronna Zalecana jest w przypadku uzywania
urzadzenia na zewnatrz. Zabezpiecza ona
urzadzenie przed wptywem niekorzystnych
warunkow atmosferycznych takich jak:

e Deszcz
e Skraplanie
e  Ekstremalnie wysoka temperatura
e  Ekstremalnie niska temperatura w
zimie
Materiat: PE, odporny na pogode i
temperature

Do uzytku w strefie zagrozonej wybuchem,
dopuszczona tylko strefa 22 lub div. 2.

Akcesoria

Zestaw montazowy Elementy do montazu urzadzenia na
kotnierzu
Uszczelki, sruby i podktadki

Przejsciowka NPT 1)5” do NPT 3”

—
Aluminium f
Do montazu urzgdzenia na tulei 3” (

Gwint stozkowy ANSI B1.20.1
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Dane elektryczne

Zasilanie Wersja AC: 230V lub 115V 50— 60 Hz +10%/ -15% (zaw. 10% EN 61010)
Wersja DC: 20 .. 28V (zaw. 10% EN 61010)

Obciazenie Wersja AC: 150 VA (zawiera grzatke 80W)
Wersja DC:

1 urzadzenie 150W (z grzatkg lub bez)*

Reszta urzadzen podtaczone do tego samego zasilania:

25W na urzadzenie (bez grzatki, silniczek wytaczony)**

50W na urzadzenie (bez grzatki, silniczek wtgczony)

80W na urzadzenie (z grzatka, zasilanie 20V DC)

100W na urzadzenie (z grzatkg, zasilanie 24V DC)

120W na urzadzenie (z grzatka, zasilanie 28V DC)
* Okresla max. pobor pradu potrzebny w przypadku awarii max 1 urzadzenia w
tym samym czasie.
** Wartos$¢ pradu w przypadku startu pomiaru dla max. jednego urzadzenia w
tym samym czasie.

Wyjscie sygnatu: 4-20mA

Max. 500 Ohms (aktywne, bariera) Liniowos¢ £0.1 mA

Wyjscie sygnatu:
przekazniki

Opcja: 1 x przekaznik SPSTi 1 x DPDT max. 250V AC, 2A, 500 VA nieindukcyjne

Komunikacja:
Modbus RTU

Warstwa fizyczna: RS 485 i uziemienie, bariera

Tryb: RTU, Typ: podlegty

Zakres ilosci urzadzen: 1 — 247 (wybdr w menu), szybko$¢ transmisji: 1.200 do
57.600, llos¢ danych: 8 bitow, stop bits: 1

Parzystos¢: brak

Konfiguracja wielu urzagdzen — mozliwa. Fabryczna nastawa ilosci adreséow — 31.
Kazde urzadzenie podtgczone do sieci musi posiadac wtasny adres.

Dostepne komendy

Odczyt: diagnostyka oraz parametry uzywajgce komendy 03ex: Rejestr odczytu
Zapis: parametry uzywajgce komendy 06+ex: Rejestr pojedynczych zapiséw (nie
posiada komendy 10kxex: Rejestr wielu zapisow.

Doktadnos$¢ pomiaru Wyjscie Zakres pomiaru Dokt. Wesji z linkg  Dokt. Wersji z
tasma
Licznik impulséw <10m 2 impulsy 1impuls
<20m 3 impulsy 2 impulsy
<30m 5 impulsow 3 impulsy
4-20mA/ <30m 1.5% zmierzonej 1% zmierzonej
Modbus RTU odlegtosci odlegtosci
Wyswietlacz LCD

Lampka sygnalizacyjna

LED: zasilanie, przekaznik, btad.

Pamieé

Stata (bez koniecznosci podtrzymania) > 10 lat przechowywania informacji

Zaciski przytaczeniowe dla
kabli

0.14 .. 2.5 mm? (AWG 26 .. 14)
0.14 .. 1.5 mm? (AWG 26 .. 16) Zaciski Modbus

Wejscie kablowe

Na zyczenie:

Wkrecany dtawik kablowy IxM25x1.5+1xM20x 1.5

Zaslepka 1xM25x 1.5 +1x M20 x 1.5
lub

Przepust ANSI B1.20.1 1x NPT %” + 1x NPT 14"

Zaslepka 1x NPT %” + 1x NPT %"

Zakres mocowania ($rednica) fabrycznych dtawikow kablowych:
M20x 1.5: 6..12 mm
M25x 1.5: 8..17 mm
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Dodatkowe przewody do

komunikacji Modbus

Nalezy zastosowac zwykte przewody

Izolacja

Wersja AC 2,210 Vrms
Wersja DC: 1,000 VDC

Zasilanie do wszystkich pozostatych wyjsé¢/wejsé:

Przekaznik/ przekaznik: 2,210 Vrms

Klasa ochrony

Kategoria zabezpieczenia

przed przepieciem

Stopien zanieczyszczenia

Dane mechaniczne

2 (wewnatrz obudowy)

Szczelnosé IP66, typ 4
Przytacze procesowe Gwint: R 1%"” EN 10226 stozkowy,
NPT 1%"” ANSI B1.20.1 stozkowy
(przejsciowka na NPT 3” dostepna)
Kotnierz: DN 100 PN16 EN 1092-1 (pasuje do tego kotnierza)
2” lub 3” lub 4” 150lbs ANSI B16.5 (pasuje do tego kotnierza)
Przylga Montaz bezposrednio na dachu silosa
ruchoma:
Kolor Obudowa RAL 5010
pokrywa RAL 9006
Materiat Patrz: specyfikacja na str. 4/5

Zakres pomiaru

Max. 15 lub 30m

Predkos$¢ pomiaru

Srednia predkoé¢ opadania obcigznika: ok. 0.2 m/s

Poziom hatasu

Max. 50 dBA

Masa Z gwintem: ok. 9 kg
Z kotnierzem: ok. 11 kg

Odchylenie od pionu Max. 2°

Warunki pracy

Cisnienie pracy -0.2 .. +0.2 bar

Temperatura pracy -40°C .. +80°C

Temperatura otoczenia -20°C.. +60°C
-40°C.. +60°C  CE, FM ogdlne zastosowanie z grzatka
-40°C .. +60°C  ATEX, FMKI. Il na zamowienie

Wentylacja niewymagana

Min. gesto$¢ materiatu >300 g/I

>20 g/l z parasolem

Powyisze dane sg szacunkowe i obowigzujg dla medium, ktére osiadto po
napetnieniu. Podczas napetniania gestos¢ materiatu moze ulega¢ zmianom (np.
media z zawartoscig cieczy).
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Min. czas pomiedzy
pomiarami

Wysokos¢é pomiaru 5 m ->3 min.
Wysokos$¢ pomiaru 10 m -> 6 min.
Wysokos¢é pomiaru 20 m -> 12 min.
Wysokos¢ pomiaru 30 m -> 18 min.

Zywotnoséé liny/ tasmy

Patrz: str. 27

Max. dopuszczalna sita
zZrywajaca

Ok. 800N

Wilgotnos¢ wzgledna

0 - 100 %, dopuszczony do stosowania na zewnatrz

Wysokos¢

Max. 2,000 m

Spodziewana zywotnos¢
urzadzenia

Nastepujgce elementy majg niekorzystny wptyw na zywotnos¢ urzgdzenia:
Wysoka temperatura procesu i otoczenia, atmosfera korozyjna, wysokie
wibracje, duze ruchy medium $ciernego wokét czujnika, duza ilosé cykli
pomiarowych.

Transport i przechowywanie

Transport

Nalezy stosowac sie do instrukcji na opakowaniu, w przeciwnym razie urzgdzenie
moze ulec uszkodzeniu.

Temperatura: -40 .. +80°C

Wilgotnos¢: 20 .. 85%

Po dostawie nalezy przeprowadzi¢ inspekcje, czy opakowanie/ urzadzenie nie
ulegto uszkodzeniu w czasie transportu.

Magazynowanie

Zatwierdzenia

Strefa zagrozona
wybuchem*

Urzadzenie nalezy przechowywac w suchym i czystym miejscu, zabezpieczone
przed korozyjnym srodowiskiem, wibracjami i bezposrednim dziataniem
promieni stonecznych.

Temperatura: -40 .. +80°C

Wilgotnos¢: 20 .. 85%

ATEX Il 1/2 D (strefa 20/21)
FM K. Il, Il div. 1 Gr. E-G
TR-CU Ex ta/tb IIIC T! Da/Db X

Strefa bezpieczna*

CE EN61010-1
FM  Ogodlne zastosowanie
TR-CU

EMC

EN 61326 — Al (standard przemystowy)

RoHM
* w zaleznosci od wybranej wersji

Zgodny z dyrektywa 2011/65/EU
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® QOgolne instrukcje bezpieczenstwa

Cisnienie procesu

Niewtasciwa instalacja moze spowodowac utrate cisnienia procesu.

Chemiczna odporno$¢ na

medium

Materiaty konstrukcji s3 wybierane w oparciu o ich zgodnos$¢ chemiczng (lub
obojetnosé) dla ogdlnych zastosowan. W przypadku strefy zagrozonej, przed
instalacja, nalezy sprawdzi¢ ich zgodnos¢ w tabelach zgodnosci chemiczne;j.

Miejsce montazu

Miejsce instalacji urzadzenia jest kluczowe dla prawidtowego dziatania. Nalezy
stosowac sie do instrukcji montazu.

Wibracje

Nalezy unikac instalacji na aplikacjach o silnych wibracjach. W przypadku lekkich
wibracji nalezy zastosowa¢ gumowy ttumik.

¢ Dodatkowe instrukcje bezpieczenstwa dla strefy zagrozonej wybuchem

Regulacja dot. instalacji

W przypadku uzywania urzgdzenia w strefie zagrozonej wybuchem, nalezy
przestrzegac aktualnych przepisdw prawa.

Iskrzenie

Wskazéwki montazu

Pozycja montazu

Pomiar podczas
napetniania silosa

Instalacje nalezy przeprowadzi¢ w sposéb nie dopuszczajgcy do zaiskrzenia
pomiedzy aluminiowg obudowsg i stalg, wywotanym uderzeniem lub tarciem.

e Urzadzenie nalezy zamontowac na silosie pionowo z max. odchyleniem 2°.

e Nalezy zachowaé min. 200 mm odstepu pomiedzy spodem obcigznika w gérnej
pozycji a powierzchnig materiatu przy napetnionym silosie (wymiary — patrz: str.
4). W przypadku przetadowania silosa linka/tasma mogtyby ulec zerwaniu.

e Tuleja urzadzenia e Nalezy zapewnic¢ e W przypadku pomiaru
musi wchodzi¢ do swobodny i niezaktécony przez rure w silosach
silosa na min. ruch obcigznika, nawet dwukomorowych,
gtebokos¢ 50mm. jesli wykonuje on ruchy zalecany jest NB 4200
Dostepne s3 wahadtowe. Nalezy (wersja z tasma).
wersje z zapewni¢ odpowiednig
dtuzszymi odlegtos¢ od Scian silosa i
tulejami. innych przeszkad.

L)

— M~

=>50mm (2")

Zasyp podczas pomiaru moze powodowac przysypanie obcigznika, jednak jest
mozliwy pod warunkiem zachowania odstepu od rury zasypowe;.

Uszczelnienie

10

e Do dokrecenia kotnierza lub gwinty nalezy uzy¢ gumowej uszczelki.
e Obydwie pokrywy urzgdzenia powinny by¢ szczelnie zakrecone.
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Montaz przy uzyciu ruchomej przylgi

Montaz przy
uzyciu ruchomej
przylgi

11

Przylga uchylna pozwala na montaz urzadzenia
bezposrednio na dachu silosu.

Podczas pracy na dachu silosu, nalezy stosowac sie do
obowigzujacych przepiséw BHP, aby unikna¢ upadku.

1. Znajdz odpowiednig pozycje montazu urzadzenia
(patrz poprzednia strona). Zastosuj odpowiednie
gumowe uszczelnienie pomiedzy dachem a przylga.
Odlegtos¢ ,R” od srodka silosu do miejsca montazu
powinna by¢ > 500 mm.

2. Markerem zaznacz otwory do wywiercenia ,A” i
wyciecia ,,B” na dachu silosu. Uzyj do tego zataczonego
szablonu.

Podczas krokdw 3 i 4 upewnij sie, ze opitki, widry i inne
drobne elementy nie dostang sie do silosu.

3. Wywier¢ 10 otwordw ,,A” uzywajac 9,5 mm wiertta.
Uzyj szlifierki do wyciecia ksztattu ,,B”. Przed
wycieciem wywier¢ wiekszy otwor na srodku obszaru
,B”, za ktory bedzie mozna przytrzymad, aby unikngc
upuszczenia odcietego elementu do silosu.

4. Wtz ptytke montazowa i od wewnatrz silosu
przykrec jg dwoma srubami ,,C”.

5. Zatdz gumowe uszczelki od zewnatrz na kotki. Zwréé
uwage na ich utozenie wtasciwg strong do dachu, a nie
odwrotnie.

Jezeli uszczelka zostanie zatozona odwrotnie nie
bedzie kurzo- i wodoszczelna.

6. Zamontuj urzadzenie NB 4000.

Ustaw je we wiasciwej pozycji i zatéz wszystkie 8
nakretek ,,D”. Dokre¢ je lekko na poczatku, pdzniej
dokreé z sitg 2Nm.

7. Ustaw urzadzenie pionowo (odchylenie max. 2°)
uzywajac poziomicy. Przykre¢ dwie Sruby ,,E” sitg
15Nm.
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® QOgolne instrukcje bezpieczenstwa

Uzywanie/ obstuga

W przypadku niewtasciwej lub btednej eksploatacji, nie gwarantujemy
zachowania bezpieczenstwa.

Regulacje

Nalezy przestrzegac¢ przepiséw lokalnych lub VDE 0100.

Bezpiecznik

Uzyj bezpiecznika o wartosci jak na schemacie.

Wytacznik RCCB

W przypadku awarii zasilanie musi by¢ automatycznie odciete przez wytgcznik
RCCB, zapobiegajgc przypadkowemu porazeniu.

Wytacznik zasilania

Wytacznik zasilania powinien sie znajdowac¢ w poblizu urzadzenia.

Schemat okablowania

Przytgcza elektryczne zostaty wykonane zgodnie ze schematem elektrycznym.

Zasilanie

Przed wtgczenie urzadzenia upewnij sie, ze zasilanie jest zgodne z podanym na
tabliczce znamionowej urzgdzenia.

Dtawik kablowy

Wkrecany dtawik kablowy i elementy zaslepiajgce muszg posiadac¢ ponizszg
specyfikacje:

Szczelno$c¢ IP66, zakres temperatur od -40°C do +70°C, certyfikat UL lub VDE (w
zaleznosci od kraju montazu), zabezpieczenie przed wyciggnieciem przewodu.
Upewnij sie, ze wkrecany dtawik kablowy dobrze uszczelnia kabel i jest wtasciwie
dokrecony (niebezpieczenstwo dostania sie wody). Nieuzywane przepusty
kablowe powinny by¢ uszczelnione zaslepka.

Srednica przewodéw powinna odpowiada¢ zastosowanym dtawikom.

System przepustow
kablowych

W przypadku uzywania przepustéw kablowych (z gwintem NPT) zamiast
dtawikdéw, nalezy przestrzegac przepiséw danego kraju. Przepust musi mieé
gwint stozkowy NPT %” lub NPT %” zgodnie z ANSI B 1.20.1 i pasujgcy do
urzadzenia. Nieuzywane przepusty nalezy zaslepi¢ szczelnie przy uzyciu
metalowej zaslepki.

Zastosowane przewody

e Ich srednica musi odpowiadaé zastosowanym dfawikom kablowym.

e Ich przekrdéj musi odpowiadac zakresowi zaciskdw przytaczeniowych i
maksymalnemu podanemu pradowi.

e Minimalna izolacja zastosowanych przewoddéw to 250V AC.

e Minimalna wytrzymatos¢ temperaturowa to +90°C.

o Jezeli interferencja przewyzsza standard EMC (patrz rozdziat o
zatwierdzeniach), wymagane sg przewody ekranowane. W innym wypadku
przewody nieekarnowane sg wystarczajgce.

Prowadzenie przewodéw
w bloku zaciskéw

Nalezy dopasowac dtugos¢ przewodu do zastosowanego bloku zaciskéw.

Zabezpieczenie
przekaznika

Nalezy zastosowac zabezpieczenie przekaznika, aby uchroni¢ urzadzenie przed
przecigzeniem indukcyjnym.

Zabezpieczenie przed
przepieciem

12

Obudowa musi by¢ poprawnie uziemiona, aby zabezpieczy¢ urzadzenie przed
przepieciem. Jest to szczegdlnie istotne w przypadku aplikacji z transportem
pneumatycznym i dla niemetalowych zbiornikdéw.
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¢ Dodatkowe instrukcje bezpieczenstwa dla strefy zagrozonej wybuchem

Zewnetrzny zacisk
ekwipotencjalny

Podtacz do zacisku ekwipotencjalnego w miejscu
montazu

Okablowanie

Nalezy zapewni¢ odpowiedni luz przewodom podczas instalacji urzadzenia z
fabrycznymi dtawikami kablowymi.

Dtawiki kablowe w strefie
ATEX/ TR-CU

Uzywane wejscia i elementy zaslepiajagce musza posiadac zatwierdzenia oraz
wytrzymato$¢ temperaturowg zgodnie z danymi technicznymi urzadzenia.
Dodatkowo powinny by¢ dobrane do konkretnych warunkéw i poprawnie
zainstalowane. Nalezy uzywac jedynie oryginalnych czesci zamiennych.

System przepustow
kablowych w strefie FM

Nalezy przestrzegac przepiséw danego kraju. Uzywane ognioodporne uszczelki i
elementy zaslepiajgce muszg posiadac zatwierdzenia oraz wytrzymatosc
temperaturowg zgodnie z danymi technicznymi urzadzenia. Dodatkowo powinny
by¢ dobrane do konkretnych warunkdéw i poprawnie zainstalowane. Nalezy
uzywac jedynie oryginalnych czesci zamiennych.

Obstuga/ otwieranie
pokrywy

Jedynie wtedy, gdy nie ma kurzu, osadzonego lub wirujgcego w powietrzu.

13
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Instalacja elektryczna

Wersja 4 —2- mA

Lok.allz’aqa (’b O—\‘
zaciskow
Display
L0z
STaRT A SETUP
L]
A 4
M
O] He . .
= Wewnetrzne zaciski
4 I .
B silnika i grzatki
HE
Zaciski:
. Zasilania
o T[T ° Wejscia sygnatu
Protective '; [‘] 2|0 .
) - ) 250 Start pomiaru
conductor terminal 24| O R
2 Blokada pomiaru
u\_0 Oj, . Wyjscie sygnatu:
4-20mA
® Przekazniki
Uwaga: Zaciski 30 i 31 nieuzywane.
Zasilanie Wersja AC Wersja DC
@@ 0.75..2.5 mm?
(AWG 18 .. 13) Qo 1.5..2.5 mm?
@ LN @] +- (AWG 15 .. 13)
Zasilanie AC lub DC
‘ ‘ w zaleznosci od
zamdwionej wersji
S LN @+ -
230V or 115V 50-60Hz 20..28VDC
Wejscie sygnatu 0.14 .. 2.5 mm?
Q0 0 e Q@ 0 e ®®®®(AWGZG..14)
Start pomiaru 24 25 26 27 24 25 26 27 24 25 26 27
Blokada pomiaru kﬁ
+
Blokada uruchomienia
Start Start +24 pomiaru podczas zasypu.
Jedli stosowana, nalezy Charakterystyka
alternatywnie UsuNgC fabryczng worke. sygnatu:

14
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Instalacja elektryczna

Wyjscie sygnatu:
4-20mA

+ - aktywne, izolowane *

max. 500 Ohms

Charakterystyka
© o 0.14...2.5 mm? sygnatu:
22 93 (AWG 26 .. 14) patrz str. 17

* OSTRZEZENIE

Podtaczajac do PLC z izolowanym (ptywajacym) wejsciem
4 -20 mA, ,-” musi by¢ podfaczony do uziemienia PLC.
Patrz: instrukcja obstugi PLC.

Wyjscie sygnatu:
przekazniki (opcja)

Przekaznik 1 Przekaznik 2

11

Qe Qv
14 15 16 17 18

0] [T

Charakterystyka
sygnatu:
patrz str. 17
0.14..2.5 mm?2
(AWG 26 .. 14)

Bezpiecznik: max 2 A, 250 V, HBC, szybki lub wolny
Max. 250 V AC, 2 A, 500 VA, nieindukcyjne

Wersja z Modbus

Lokalizacja
zaciskow

15

(o

o)
Display
LI E
TaART o SETUP
L]
' (=11, ]
:? Wewnetrzne zaciski
I silnika i grzatki
[S)e
Zaciski:
® Zasilanie
® Wejscie sygnatu:
Blokada pomiaru
e Wyjscie sygnatu:
Protective v Modbus
LJL)"IdL.LZ'.L)' terminal
©)
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Instalacja elektryczna

Wyjscie sygnatu:

0.75 .. 2.5 mm?
4-20mA @@ @ Q| (;aweis.. 13)
@ LLNN
@ L N

230V or 115V 50 - 60Hz

Wejscie sygnatu: 0.14 .. 2.5 mm? Charakterystyka
Blokada pomiaru © 0 0o ANG2SE. 14 sygnatu:
24 24 26 28 patrz str. 17
Blokada uruchomienia pamiaru
podczas zasypu. Jesli stosowana,
nalezy usunac fabryczna zworke.
Wejscie sygnatu: 044 _ 2.5 mm? Charakterystyka
napetnienie @@ @ @ (AWG26. 14) sygnatu:
patrz str. 17
24 24 26 28
Sie¢ Modbus
= =
% DOD1 & DOD1
z = Podtaczenie zgodnie ze
© @2 20292 standardem Modbus
8 9 10 111213
| I
L |5 >
D1 D1
Do i
(o o)
Nastawa biasing i terminator
E— Uzywajgc urzadzen NB 4000 w zewnetrznej sieci
“"'E’“’" Modbus, istnieje mozliwos¢ nastawy biasing i
§ terminatora dla kazdego urzadzenia oddzielnie wg
B wymagan.
Biasing OFF* OFF ON ON
Terminator OFF* ON OFF ON
] ujm n||mjjm
oo o
\2 L,

* nastawa fabryczna

Pozycja przetacznika DIP:

od goéry H D:' z boku

16
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Wejscie/ wyjscie sygnatu

Wejscie sygnatu:
Start pomiaru
Przeszkoda w pomiarze

Start pomiaru
e Wylacznik przemienny (zacisk 24, 25),
e Napiecie 24 V DC (zacisk 25, 27), zuzycie ok. 25 mA, patrz biegunowos¢

Zwtoka czasowa uruchomienia pomiaru: 0.7 do 5s.
Zestyk musi by¢ zwarty lub na zaciski musi by¢ podane napiecie 24V.

Blokada pomiaru

Stosuje sig, aby unikngé pomiaru w trakcie zasypu i przerwadé trwajacy pomiar,
kiedy zasyp sie rozpocznie.

Kiedy zaciski 24 i 26 sg rozwarte, obcigznik wraca do gornej pozycji. Jezeli jest
taka potrzeba, usun zworke pomiedzy zaciskami 24 i 26 i podtgcz wytgcznik
przemienny.

Zacisk musi by¢ zwarty, aby umozliwi¢ pomiar.

Wejscie sygnatu:
Peten zbiornik

Umozliwia wprowadzenie sygnatu napetnienia zbiornika do komunikacji Modbus.
Kiedy pojawia sie sygnat (zestyki 24 — 28 zwarte), zapala sie z6tta dioda LED obok
wyswietlacza.

Wyjscie sygnatu:
4-20mA

Programowalny: poziom lub objetosé. Pomiar nastepuje, gdy obcigznik dotyka
powierzchni materiatu. Wartos¢ pozostaje az do nastepnego cyklu.

Wyjscie sygnatu:
Przekazniki (opcja)

17

Przekazniki mogg by¢ ustawione, jak w ponizszej tabeli:

Przekaznik 1 Przekaznik 2
Nastawa fabryczna | Btad Goérna pozycja
Programowalny Reset Zliczanie

Przekazniki ustawione na ,,Gérna pozycja / Btad”

Przekaznik 1: wskazuje btad (patrz tez: diagnostyka — btgd na stronie 28).
Przekaznik 2: wskazuje ,,Gorng pozycje”. Sygnat umozliwia dokonczenie pomiaru.
W tym przypadku obcigznik jest w gdrnej pozycji, kontakty sg zamkniete.

Przekaznik 1 Przekaznik 2
Btad GOrna pozycja
Obecny —3#% ﬁi—
141516 1718
Nieobecny o o
™ | 8
14 1516 1718
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Przekainiki ustawione na zliczanie / reset

Woyjscie impulsowe jest uzywane do podtgczenia zewnetrznego licznika
cyfrowego lub PLC z odpowiednim wejsciem.

Reset (zacisk 15 16, przekaznik 1)
Po rozpoczeciu pomiaru podawany jest impuls resetu, ktéry zeruje urzagdzenie
liczace (licznik, PLC...)

Zliczanie (zacisk 17 i 18, przekaznik 2)
Impuls zliczania przekazuje wartos¢ zmierzong do urzadzenia liczgcego. Podczas
ruchu obcigznika w dét, impuls ten jest generowany zgodnie z ponizszg tabelg:

Uwaga: Jesli zastosowany licznik lub PLC wymaga wspdlnej masy do resetowania
i zliczania impulséw, zaciski 15 i 17 mogg by¢ podtaczone razem.

Czas
0.7.. 55 Start
0.6s Reset
Zliczanie
Dtugo$é impulsu 10 cm/
ON=0.13s, OFF=0.13..0.3s
Diody LED
LED Znaczenie
Dioda LED obok Zielona wt. Zasilanie wt.
wyswietlacza Czerwona wt. Btad
Czerwona miga Serwis
Z6tta wh. Sygnalizacja napetnienia
(tylko wersja Modbus)
Dioda LED obok Z6tta wi. Przekaznik wzbudzony
przekaznikdw

Sygnaty diagnostyczne

Btad

18

Wynik nie jest miarodajny.

Czerwona dioda jest wtgczona. Przekaznik wskazuje btad (opcja).

Sygnat wskazuje sytuacje krytyczna. Liczniki moze pomédc unikna¢ zerwania
obciaznika.

Jezeli wskazany jest btad, urzadzenie wymaga sprawdzenia.

Opis koddéw btedu na stronie 28.
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Programowanie

Menu szybkiego dostepu

Jest uzywane do tatwego i szybkiego uruchomienia systemu.
Podczas pracy urzadzenia w normalnym trybie (pomiaru), przycisk SETUP przywotuje menu szybkiego dostepu.

*Deutsch
Measurement mode 1 Language ] E] Er:”&[”b —
0.0m (0.0 ft) ) @ Russian
ltalian

‘s
]
]
5

@5 @

2: Unit

()(8)

3: Max. move distance M

()8

4: Silo height H

(#)(s)

5: Air distance A

(x](8]

6: Cone height C ] ETUP

£33

**7: Address - 247 (°31)
(*)(8) 1200

0..15/30m

(0..50/ 100 t) fgerup
“1m(3fy .

]
—
=
=

. 15/30m

. 50/ 100 ft)
m (0 f1)

- =

<=

e
73]
i}
S

GORNCORRCCNOC

=]

. 15/30m

(0 .. 50/ 100 ft) p
*0 m (0 ft) SETU :

(=]

. 15/30m

(0 .. 50/ 100 ft) SETLIP
"0 m (0 ft)

ﬁ

-

2,400
@ 4,800
**8: Baudrate . 9,600 .
] SETU @ *19,200 SETU
38,400
57,600
. |sTaRT o .
Nacisnij , aby powrdci¢ do trybu pomiaru.

* Ustawienie fabryczne
** Tylko dla wersji Modbus

19
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Programowanie

Max. wypust M Z.abezpiecza ob'ciainik przed dostaniem patrz: strona 4
sie do wylotu silosa.

(M'Wys. silosa H Okre$lenie: poziom 0% ]
Uwaga: Jezeli wartos¢ wypustu M jest <
mniejsza od wysokosci silosa H, wynik =
pomiaru bedzie zawsze wyzszy od 0%. A

@ Wolna Okreélenie: poziom 100% —1— 100% -

przestrzen A -

() Wys. stozka Umotzliwia przeliczenie wyniku na T
objetosc.

C=0 wynik jako poziom materiatu
C>0 wynik jako objetos¢

Adres Wybér adresu Modbus

Szybkos¢ Wybdr szybkosci transmisji dla Modbus —

transmisji

(1) W przypadku uzywania wyjscia zliczania, wartosci te nie obowiazuja.

(1)(2) Jezeli jest taka potrzeba, poziom napetnienia 100% moze zostac C
nastawiony wyzej niz poziom obcigznika. Patrz: menu zaawansowane,

podpunkt: Odwrdcony odcinek A.

0%

Przyciski programowania

SETUA  Przenosi do kolejnego punktu menu

Po nastawie parametru przechodzi do wyswietlania pomiaru
TART| Rozpoczyna pomiar

= E

Kasuje komunikat btedu (wcisniety i przytrzymany przez 2s z przyciskiem SETUP)

Zwieksza wartos¢ nastawiang

Zmniejsza warto$¢ nastawiang

Komunikaty podczas pracy

W trybie pomiaru mozliwe sg nastepujgce komunikaty:

*

bt
|.._

Uwaga:

Przycisniecie STRZALKI
W GORE w trybie
pomiaru przywotuje
Silnik pracuje w trybie wolnym (bezposrednio po uruchomieniu silnika i informacje serwisowe

przed osiggnieciem poziomu goérnej blokady) (nieopisane w tym
dokumencie)

Obcigznik w pozycji gérnej blokady

Silnik porusza obcigznikiem odpowiednio w gére lub w dét (tryb szybki)

Blocked 24 - 26 open Pomiar przerwany (zaciski 24 — 26 rozwarte, patrz str. 14)

Ustawienia fabryczne

Aby skasowac wszystkie wprowadzone wartosci i powrdcic¢ do ustawien fabrycznych (wartosci domysine),
naciénij i przytrzymaj przez ok. 10s: STRZAtKA W GORE, STRZAtKA W DOt, SETUP.

20
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Programowanie

Menu zaawansowane
(uzywanie dopuszczalne jedynie w sytuacji wyraznej koniecznosci)

Pozwala na nastawe wyjs¢ i wskazanie aktualnego stanu urzadzenia.

Wprowadzanie przy uzyciu menu zaawansowanego:
Podczas normalnej pracy urzadzenia (tryb pomiaru), nacisnij i przytrzymaj przez ok. 2s obydwie ,strzatki”.

a: Firmware version

0]y

**b: Current output
mode

0y

*4-20 mA

20-4 mA

E

*3.6 mA
- 4 mA
c: Current at failure [Sm 20 mA
22 mA
Remain
“Upper stop
“*d: Relay position/ Failure
Pulse/ Reset
‘Ti *OFF
e: Timer -
|5t'”-'a 01h..999h

(*)(s)

f: Manual motor control

g CLCrlr:”;rCtkDmth [sm Actual current: 10 mA

*®)

kontynuacja na nastepnej stronie

Sensor weight

moves up or
down while

pressing

J H
(2 3 I U C i G 3 B U C B )

21
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Programowanie

kontynuacja
i: Cycles reset SETUP @ Yes SETUP
j: Bun time

k: Run time reset SETUP g ::t,‘; SETUP

(*)(s]

I: Inverted "Air distance" SETUP

*MNo
Yes SETUP

m: Motor value |5ETUF| @ Value

START
Nacisnij , aby powrdcic¢ do trybu pomiaru. * Ustawienie fabryczne

** Tylko dla wersji 4 — 20 mA

Wersja urzadzenia Pokazuje wersje urzgdzenia

Tryb natezenia na wyjsciu

Wyjscie pradowe
Ustawienia przy poziomie
0% 100%
4-20mA 4 mA 20 mA
20—-4 mA 20 mA 4 mA

Bfad w petli pradowej W przypadku zaistnienia btedu, wyjscie prgdowe pokazuje nastawiong wartosc.

Przekaznik Do wyboru: czy przekazniki majg wskazywac ,,gérng pozycje blokady” i ,btgd” czy
pracowac jako licznik / reset wyjscia impulsowego. Szczegdty na stronie 17 — 18 —
przeglad sygnatow.
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Timer

Automatyczny start pomiaru ustalany timerem.

Przerwa miedzy dwoma pomiarami moze by¢ ustawiona w zakresie od 0,1h
(6min.) do 99,9h. Pozycja OFF wytgcza automatyczny start.

Reset timera nastgpi po zakoriczeniu pomiaru lub po zwarciu zaciskéw 24 i 26
(blokada pomiaru).

Jezeli nastawiony jest timer, start pomiaru nastgpi bezposrednio po wiaczeniu
zasilania.

Aby wykonac¢ automatyczny pomiar w konkretnym, ustalonym wczesniej czasie,
niezbedne jest podtgczenie zewnetrznego urzgdzenia sterujgcego do zaciskow
24/25/27.

Aby unikng¢ nadmiernego zuzycia tozysk i szczotek elektrycznych, urzadzenie nie
powinno by¢ wtaczane czesciej niz jest to konieczne.

Reczne sterowanie
silnikiem

Trzymajac wciénietg STRZALKE W GORE, przywotujemy obcigznik do gory.
Trzymajac wciénietg STRZALKE W DOt, opuszczamy obcigznik na dot.

Uwaga: silnik automatycznie wytaczy sie, kiedy: obcigznik osiggnie gérng pozycje,
dotknie powierzchni materiatu lub wykona max ruch w dét.

OSTRZEZENIE: Nalezy unikaé sytuacji, gdy obciaznik moze dosta¢ sie do otworéw
spustowych silosu.

Test wyjsécia pradowego

Umozliwia sprawdzenie, czy wyjscie prgdowe dziata poprawnie. Wyjscie jest
nastawione sztywno na 10 mA. Korekty mozna dokona¢ podfaczajac zewnetrzny
miliamperomierz.

Cykle

Pokazuje ilo$¢ odbytych cykli pomiarowych.

Reset cykli

Moze byé wykonany po wymianie liny/ tasmy, jezeli nie wyswietlit sie komunikat
F16 o przerwie serwisowej. Zeruje on wewnetrzny licznik tak, aby byta dostepna
petna liczba cykli przed kolejng przerwa serwisowa.

Uwaga: Po zresetowaniu komunikatu F16 przyciskami ,,START” + ,,RESET”, licznik
tasmy/ liny jest automatycznie nastawiany na zero.

Czas pracy

Wskazuje czas pracy silnika (w godzinach) do chwili obecne;j.

Reset czasu pracy

Moze by¢ wykonany po wymianie silnika, jesli nie wyswietlit sie komunikat F17 o
przerwie serwisowej. Zeruje on wewnetrzny licznik tak, aby byta dostepna petna
liczba godzin pracy przed kolejng przerwa serwisowa.

Uwaga: Po zresetowaniu komunikatu F17 przyciskami ,, START” + ,RESET”, licznik
czasu pracy jest automatycznie nastawiany na zero.

Odwrécona
»wolna przestrzen” A

Umozliwia nastawe wyjscia 4-20 mA na 100%, ktory
wykracza poza poziom max obcigznika.

Aby tego dokonaé, nalezy wybrac ,Yes”. Wolna
przestrzen A, nastawiana w menu szybkiego wyboru
A (str. 19/20), wykracza poza poziom max obcigznika.
Na wyswietlaczu jest to wskazane za pomocg
minusa: Air distance: -1.5m.

100%

Uwaga: W tym przypadku poziom nigdy nie osiggnie 100%.

Wartosc¢ silnika

23

Do uzytku jedynie w przypadku wymiany silnika na nowy (patrz instrukcja
samodzielnej wymiany silnika).
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Rejestry komunikacji Modbus

Ponizsze rejestry okreslajg komunikacje Modbus.

OSTRZEZENIE
Zmiana ponizszych parametréw spowoduje nieprawidtowa prace urzadzenia.

Adres Nazwa rejestru Opis rejestru Zast. | Wartosc
rejestru domyslna
Nastawa
40001 M_LANGUAGE Jezyk menu R/W 0
DEUTSCH 0
ENGLISH 1
FRANCAIS 2
RUSSIAN 3
ITALIAN 4
40002 M_UNIT Jednostki odlegtosci R/W 0
METER 0
FEET 1
40003 M_MAX_MOVE_DIST Max ruch obcigznika mm R/W 1000
40004 M_SILO_HEIGHT Wysokos¢ silosu mm R/W 0
40005 M_AIR_DIST Wolna przestrzen mm R/W 0
40006 M_CONE_HEIGHT Wysokos¢ stozka mm R/W 0
40022 M_TIMER Przerwa pomiedzy pomiarami sterowana timerem (automatyczny start R/W 0
pomiaru), w 1/100h (OFF=0)
Uwaga:
1/100h = 36s.
Min czas: 0.10h (wartos$¢ 10)
Pomiar
40051 M_START Start pomiaru W
Start 1
40046 M_DISTANCE Aktualnie zmierzona odlegto$é, w mm R
Uwaga: Po zakoriczeniu pomiaru przez urzadzenie, rejestr M_STATUS
Modbusa wskaze ,Ready, measurement valid” (komunikat przeznaczony
dla jednostki nadrzednej Modbus).
Pomiar jest zapisany.
40055 M_VOLUME Aktualnie zmierzona objetos¢ (z uwzglednieniem zaprogramowane;j R
wysokosci stozka, wolnej przestrzeni i wysokosci silosu), w %.
Patrz réwniez: uwagi rejestru M_DISTANCE
40052 M_INHIBIT Komenda blokujaca (umozliwia blokade pomiaru) w 0
Brak blokady 0
Blokada 1
Urzadzenie pozostanie zablokowane.
Uwaga: urzgdzenie wskazuje na blokade w rejestrze M_STATUS.
40045 M_STATUS Pokazuje stan urzadzenia
Zablokowane 1
Ready, measurement not valid 2
(gotowy, pomiar niewazny)
Ready, measurement valid 6
(gotowy, pomiar wazny)
Busy (w trakcie pracy) 8
Failure present (btad) 16
Temporary not ready 32
(chwilowo niegotowy)
Wyjasnienie: R
Zablokowane: Pomiar sie nie odbedzie
Gotowy: Pomiar sie odbedzie
Pomiar wazny: Wynik pomiaru jest wazny
Pomiar niewazny: Wymaga interwencji
(szczegoty: patrz
M_MAINTENANCE)
40057 M_FULL_DETECTOR Komunikat sygnalizacji napetnienia zbiornika. R
Zestyk rozwarty (24 — 28) 0
Zestyk zwarty (24 — 28) 1
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Diagnostyka
llo$¢ odbytych cykli =
=,M_TOTAL_CYCLES” + 65536 x ,,M_TOTAL_CYCLES_H"
40026 M_TOTAL_CYCLES llo$¢ odbytych cykli pomiarowych do chwili obecnej, w liczbach R
40044 M_TOTAL_CYCLES_H llo$¢ odbytych cykli pomiarowych do chwili obecnej, w liczbach (65536*) | R
1l0$¢ pozostatych cykli do komunikatu F16 = R
=,M_CYCLES_LEFT” + 65536 x ,M_CYCLES_LEFT_H)
40028 M_CYCLES_LEFT llo$¢ pozostatych cykli do komunikatu F16, w liczbach R
40050 M_CYCLES_LEFT_H llo$¢ pozostatych cykli do komunikatu F16, w liczbach (65536*) R
Czas pracy silnika = R
=,M_TOTAL_RUN_TIME” (godz.) + ,,M_TOTAL_RUN_TIME_S” (sek.)
40029 M_TOTAL_RUN_TIME Czas pracy silnika do chwili obecnej, w godz. R
40048 M_TOTAL_RUN_TIME_S | Czas pracy silnika do chwili obecnej, w sek. R
40031 M_RUN_TIME_LEFT Pozostaty czas pracy silnika do komunikatu F17, w godz. R
40053 M_FAILURE Status btedu urzadzenia (na podst. bitowej) R
F10 — uszkodzenie silnika lub elektroniki sterujacej silnikiem b0O=1
F11 — Obcigznik zasypany bl1=1
F12 — Zerwana tasma/ lina b2=1
F13 — Ztamana sprezyna b3=1
F16 — Przerwa na czas serwisu tasmy/ liny b5=1
F17 — Przerwa na czas serwisu silnika b6 =1
40054 M_MAINTENANCE Urzadzenie wymaga interwencji/obstugi (na podst. bitowej) R
M11 - obcigznik zablokowany w goérnej pozycji bl=1
Komunikacja
40035 M_ADDRESS Adres urzadzenia 1do 247 R/W 31
40036 M_BAUDRATE Szybkos¢ transmisji R/W 4
1,200 baud 0
2,400 baud 1
4,800 baud 2
9,600 baud 3
19,200 baud 4
38,400 baud 5
57,600 baud 6
R/W: odczyt/ zapis R: tylko odczyt W: tylko zapis
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Obstuga

Informacje techniczne / Instrukcja obstugi

Uwagi ogdlne

Otwieranie l Przed otwarciem pokrywy dla celdw obstugi, przeczytaj i zastosuj ponizsze uwagi:
pokrywy * e Nie otwieraj pokrywy, kiedy obwody sg aktywne
e  Brak kurzu na pokrywie i jego zawirowan w powietrzu
e Brak wody (deszczu), ktéra mogtaby dostac sie do urzgdzenia
Czeste W celu zapewnienia bezpieczenstwa w strefie zagrozonej wybuchem, ponizsze elementy
przeglady l muszg by¢ czesto sprawdzane (czestotliwosé zalezy od aplikacji):
urzadzenia ¢ e Uszkodzenie mechaniczne lub korozja ktéregokolwiek elementu (obudowy, sondy,

przewodow)
e Szczelne dokrecenie przytacza procesowego, dtawikéw kablowych i pokrywy
e Poprawne przytaczenie zewnetrznego kabla PE (jesli wystepuje)

Czyszczenie

Jesli miejsce aplikacji wymaga czyszczenia, przeczytaj i zastosuj ponizsze uwagi:

e Srodek czyszczacy musi by¢ zgodny chemicznie z materiatem urzadzenia (odpornoéé
chemiczna), szczegdlnie uszczelek pokrywy, dtawikéw kablowych i powierzchni
obudowy.

Proces czyszczenia nalezy przeprowadzic tak, aby:

e 3drodek czyszczacy nie dostat sie do wnetrza urzadzenia poprzez uszczelki pokrywy i
dtawiki kablowe

e nie spowodowac uszkodzenia uszczelek pokrywy, dtawikéw kablowych i innych
elementéw.

Mozliwa warstwa kurzu zgromadzona na urzadzeniu nie powoduje wzrostu temperatury
powierzchni, dlatego tez nie musi by¢ usuwana w strefie zagrozonej wybuchem.

Data produkgji

Date produkcji urzadzenia mozna poznac, podajgc numer seryjny urzadzenia (z tabliczki
znamionowej) producentowi lub dystrybutorowi urzgdzenia.

Czesci zamienne
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Obstuga

Zywotnosc¢ tasmy / liny

Przewidywalna zywotnos¢ liny/ tasmy (ilo$¢ cykli

pomiarowych): 40 \
Wersja z ling: ok. 200,000 30 \\ Ta$ma
Wersja z taSma: ok. 500,000 f“g 25 \ < —
Uwaga: wartosci te opierajg sie na testach % 20 —] a
przeprowadzonych nastepujacych warunkach: bez S 15
uwzglednienia nadmiernego zuzycia materiatu; g 10 H““"*H-h_.___
czujnik dotyka nieréwnej powierzchni materiatu — < 5
wywotany jest ruch wahadtowy podczas wciggania.
T I T
Odpowiedni komunikat jest wyswietlany po 10 20 0 40 50 &0
przekroczeniu 90% przewidywanej zywotnosci liny/ S
taémy, zostawiajgc odpowiedni czas na reakcje. losé cykli / dzlen
Dalsze informacje — patrz komunikat F16.
Patrz: schemat po prawej stronie pokazujacy zaleznosé zywotnosci od ilosci cykli na dzien.
W przypadku pomiaru w trudnych warunkach procesowych, zaleca sie czestszg wymiane liny/ tasmy.
Zywotnos¢ silnika
Przewidywalna zywotnos¢ silnika (przebieg) to 3.500 30
godz. - N
Odpowiedni komunikat jest wyswietlany po EQ 70 .
. . .. PR \\ 10m
przekroczeniu 90% przewidywanej zywotnosci silnika, 2 15 L
zostawiajgc odpowiedni czas na reakcje. Dalsze k! 10 ™~ \"‘“'uk__ﬂ_
inf je — patrz k ikat F17. g . I
informacje — patrz komunika N; ; 20m* [~ _-_-_-:
Patrz: schemat po prawej stronie pokazujgcy zaleznos¢
I T T T

zywotnosci od ilosci cykli na dzien.
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Informacje techniczne / Instrukcja obstugi

Obstuga

Diagnostyka btedu

Btad

W efekcie pomiar jest niewazny.
Czerwona dioda LED jest zapalona. Przekaznik 1 wskazuje btad (jesli dotyczy).
Sygnat wskazuje sytuacje krytyczna. Aby unikng¢ utraty obcigznika, nalezy po wystapieniu tego komunikatu
dokona¢ sprawdzenia urzadzenia.

Kod Opis Wskazanie Zachowanie urzadzenia Rozwigzanie
btedu
F10 a) tasma/lina jest za | Silnik nie obraca sie Jesli bedzie to mozliwe, obcigznik a) sprawdz tasme/line
krétka lub zaplatata zostanie wciggniety do gornej b) sprawdz przytacze silnika.
sie na rolce pozycji. Wymien elektronike lub
b) uszkodzenie silnik.
elektroniki lub
napedus silnika
F11 Obciaznik zostat Zbyt duza réznica Silnik obraca sie przez 4s i zatrzymuje | Uwolnij obcigznik. Upewnij
przysypany lub odlegtosci miedzy pozycjg | na 10s. Nastepnie wykonuje krétki sie, ze moze on swobodnie
utknat (jest dolng a gérng ruch w dét i w gore. Jesli obcigznik sie poruszac.
zablokowany) nadal jest zablokowany, cykl
powtdrzy sie 5 razy. Nastepnie cykl
powtodrzy sie po 1 godz.
F12 Tasma / lina jest Silnik pracuje, ale gérna Silnik obraca sie w gore. Jezeli po Napraw uszkodzenie
zerwana pozycja obcigznika nie okreslonym czasie gdrna pozycja nie tasmy/liny. Sprawdz
zostaje osiggnieta zostanie osiggnieta, silnik zatrzymuje | poprawnos¢ montazu.
sie. Sprawdz czy obcigznik nie
zostat przysypany.
F13 Sprezyna jest Silnik pracuje w dof, Silnik zatrzymuje sie Sprawdz wewnetrzng
ztamana gbrna pozycja blokady sprezyne.
osiggnieta
F15 Niewystarczajgce Spadek napiecia zasilania | Obcigznik jest wciggany do gornej Zapewnij wystarczajace
natezenie pradu W czasie pracy pozycji zasilanie, zgodnie z
podawane z DC wymaganiami technicznymi
(tylko wersja DC) urzadzenia
F16 Przerwa serwisowa: | Zostata osiggnieta 90-cio Pomiar nie odbywa sie Wymien rolke tasmy/ liny
lina/ tasma % zywotnosc (nie odcinaj tasmy/liny*)
F17 Przerwa serwisowa: | Zostata osiggnieta 90-cio Pomiar nie odbywa sie Wymien silnik
silnik % zywotnosé

Wociéniecie i przytrzymanie przyciskow START i SETUP
przez 2 sekundy, powoduje reset komunikatéw.

OSTRZEZENIE
Zresetowanie btedu F16 lub 17 bez wymiany odpowiedniej cze$ci spowoduje zerwanie tasmy/ liny. Przed demontazem rolki
zdejmij urzadzenia z silosa, aby unikngé wpadniecia obcigznika do wewnatrz.

Obstuga/ interwencja
Czerwona dioda LED miga. Nastepujgcy komunikat jest wyswietlany, ale brak jest wskazania btedu przez
przekazniki lub wyjscie 4-20 mA.

* Nie nalezy odcinaé tasmy/liny. Powoduje to niedoktadne wyniki
pomiaréw, gdyz zmienia sie Srednica rolki, a w konsekwencji

powoduje to réznice dtugosci tasmy powigzanej z liczbg obrotéw rolki.

Kod

Opis

Zachowanie urzadzenia

Rozwigzanie

M11

Obciaznik jest zablokowany
w gornej pozycji lub
odcinek blokowany jest za
krotki

Urzadzenie uruchamia sie 5 razy. Jezeli w tym czasie
obcigznik nie odblokuje sie, wyswietla sie komunikat. Jezeli
po kolejnym uruchomieniu obcigznik jest odblokowany,
komunikat zresetuje sie automatycznie.

Odblokuj obcigznik. Upewnij
sie, ze min wolna przestrzen
(odcinek blokowany) jest >
200 mm
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Uwagi do stosowania w strefie zagrozonej wybuchem

Klasyfikacja stref ATEX

Kategoria Do uzytku w strefach
1D 20, 21, 22 * w przypadku obecnosci kurzu,
2D 21,22 niezbedne sg dodatkowe srodki
3D* 22 ostroznosci.

l Montaz Scienny dopuszczony w strefach

°
Strefa 22
(kat. 3)
na zewnetrz silosa
\ Strefa 1 f(otoczenie)
Sciana | kat. 2)
zbiornika =]
| | Strefa 20| wewnatrz silosa
(kat. 1) (proces)
l Uwagi ogdlne
s}
Oznaczenie Urzadzenia z zatwierdzeniem Ex sg oznaczone na tabliczce znamionowej.
Cisnienie procesu Konstrukcja urzadzenia wytrzymuje jednorazowe przekroczenie cisnienia procesu do +0.2 bara,

w celach testowych. Definicja ATEX obowigzuje jedynie w zakresach -0.2 .. +0.1 bar cisnienia.
Poza tymi wartosciami certyfikat nie obowigzuje.

Temperatura procesui  Dopuszczalny zakres temperatur znajduje sie na tabliczce znamionowe;j.

otoczenia

l Maksymalna temperatura powierzchni
®

Max temp. Max temp. Max temp. Kod
otoczenia procesu powierzchni temp.
60°C 80°C 117°C T4A
Zgodnie z definicjg Ex, maksymalna 50°C 90°C 117°C T4A
temperatura powierzchni odnosi sie do 40°C 100°C 117°C T4A
najcieplejszego miejsca na zewnatrz 110°C 117°C T4AA
urzadzenia, ktéra moze wystgpi¢ w przypadku 120°C 120°C T4A
awarii. 130°C 130°C T4
135°C 135°C T4
140°C 140°C T3C
150°C 150°C T3C

l Wytadowanie statyczne powierzchni materiatu
L

Nalezy sie upewnic, ze zadne wytadowanie nie bedzie miato miejsca podczas kontaktu uziemionego metalowego obcigznika z
powierzchnig materiatu sypkiego. Jezeli nie mozna tego zagwarantowad, bezpieczenstwo uzywania urzadzenia nie moze by¢
zapewnione. Odpowiedzialnos$¢ spoczywa na uzytkowniku. W przypadku niejasnosci, niezbedne jest oszacowanie ryzyka przez
odpowiednie jednostki.

Ze strony producenta dostepne sg na zamdwienie wersja z plastikowym obcigznikiem oraz dodatkowa plastikowa izolacja liny.
Zapewniajg one 500mm odlegtosci pomiedzy powierzchnig materiatu a uziemiona tasmga / lina.
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Utylizacjal Sprzedaz

Urzadzenie zbudowane jest z produktdw nadajgcych sie do recyklingu. Szczegétowe informacje na temat uzytych materiatow
— patrz rozdziat ,,Dane techniczne — Dane mechaniczne”.

Recykling urzgdzenia moze zostac przeprowadzony jedynie przez wyspecjalizowang firme. Urzadzenie nie jest objete
dyrektywa WEEE 2002/96/EG i dlatego nie moze zosta¢ oddane do publicznego punktu recyklingu.

Wytgczny przedstawiciel:

REKORD S.A. &

ul. Sprawiedliwosci 6, p. I,

05-800 Pruszkow ekord S.A.
tel. 22/759 85 88, 759 85 98; fax. 759 62 97

www.rekordsa.pl office@rekordsa.pl

mierzymysypkie.pl
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